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ABSTRAK 

Pada umumnya predasi yang terjadi pada rantai makanan hanya terjadi 

pada tiga sampai lima spesies. Dalam skripsi ini penulis menggunakan tiga spesies 

misalnya pada ekosistem sawah predasi antara belalang dimakan katak dan katak 

dimakan ular. Predasi memiliki tujuan untuk menjaga keseimbangan jumlah 

populasi. Oleh karena itu, salah satu faktor yang mempengaruhi predasi yaitu 

jumlah  populasi. Tujuan dari penulisan skripsi  ini adalah membahas tentang 

analisis kestabilan model predator-prey pada rantai makanan tiga tingkat dengan 

memperhatikan selisih populasi dan fungsi respon berupa fungsi eksponensial. 

Dari hasil analisis model diperoleh empat jenis titik setimbang yakni titik 

setimbang kepunahan (𝐸0), titik setimbang kepunahan predator pertama dan 

kedua (𝐸1), titik setimbang kepunahan predator kedua (𝐸2), serta titik setimbang 

koeksistensi (𝐸3). Titik setimbang 𝐸0 dan 𝐸1 bersifat tidak stabil sedangkan titik 

setimbang 𝐸2 dan 𝐸3 bersifat stabil asimtotis dengan menggunakan bidang fase 

karena tidak bisa ditemukan secara analitik. Pada bagian akhir dilakukan simulasi 

numerik untuk mendukung kajian  hasil analitik. 

Kata Kunci:  Predator-Prey Model, Selisih Populasi, kestabilan, titik setimbang  




