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Abstrak 

Di beberapa Rumah Sakit dengan jumlah paslen yang besar, senng 

dijumpai kekurangan tenaga perawat, apalagi jika terjadi panggilan pasien yang 

bersamaan. Salah satu tugas perawat adalah melakukan distribusi obat kepada 

pasien. Meskipun mengantar obat bukanlah tugas yang gawat namun tetap saja 

hal tersebut dapat menimbulkan resiko pada beberapa penyakit tertentu jika 

terjadi keterlambatan. 

Penelitian ini bertujuan untuk meringankan pekerjaan perawat di rumah 

sakit dalam hal mengantar obat ke pasien. Metode yang digunakan dalam 

mengantar obat menggunakan prinsip robot line follower atau pengikut garis 

yaitu robot bergerak secara otomatis dengan cara mengikuti garis yang sudah 

tersedia dengan bantuan dari sensor cahaya. Hasil dari penelitian adalah telah 

dapat dibuat Robot Pengantar Obat Berbasis Mikrokonroler dengan prosentase 

tingkat keberhasilan sebesar 80%. 

Kata kunci : Robot Pengantar Gbat, ATMega8535 
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PEDOMANPENGGUNAANPROYEKAKEITR 

Proyek Akhir ini tidak dipublikasikan, namun tersedia di perpustakaan 

dalam lingkungan Universitas Airlangga. Diperkenankan untuk dipakai sebagai 

referensi kepustakaan, tetapi pengutipan seijin penulis dan hams menyebutkan 

sumbemya sesuai kebiasaan ilmiah. 

Dokumen Proyek Akhir ini merupakan hak milik Universitas Airlangga 
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KATAPENGANTAR 

Segala Puji syukur penulis panjatkan atas kehadirat Allah SWT yang 

memberikan segala nikmat dan karunia-Nya. Shalawat serta salam semoga tetap 

tercurah bagi Rasulullah Muhammad SAW. Alhamduli11ahirobbil'alamin, penulis 

dapat menyelesaikan Proyek Akhir yang berjudul "Robot Pengantar Obat 

Berbasis Mikrokontroler". 

Selama menyusun proyek akhir ini, tidak terlepas dari bantuan moril 

maupun materiil, bimbingan, yang telah penulis peroleh dari berbagai pihak 

secara langsung maupun tidak langsung. Untuk itu dengan segala kerendahan hati 

dan penghargaan setulus - tulusnya penulis menyampaikan terima kasih kepada : 

1. Allah SWT yang telah memberikan ridho, hidayah, anugerah yang luar 

biasa dan kesabaran. Sehingga penulis dapat menyelesaikan proyek akhir 
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2. Teladanku, Nabi Muhammad SAW, yang telah membawa cahaya terang 

dan membawa kita semua menujujalan yang diridhoi-Nya. 
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segenap do'a, dukungan, cinta dan kasih sayang yang diberikan. 
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Sains dan Teknologi, yang telah memberikan dorongan dan motivasinya. 
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Otomasi Sistem Instrumentasi Departemen Fisika Universitas Airlangga 
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IV 

IR - PERPUSTAKAAN UNIVERSITAS AIRLANGGA

SKRIPSI PRASETYO YULIONO ROBOT PENGANTAR OBAT ...



IR - PERPUSTAKAAN UNIVERSITAS AIRLANGGA

SKRIPSI PRASETYO YULIONO ROBOT PENGANTAR OBAT ...



IR - PERPUSTAKAAN UNIVERSITAS AIRLANGGA

SKRIPSI PRASETYO YULIONO ROBOT PENGANTAR OBAT ...




