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ABSTRAK

Tugas Akhir ini adalah untuk merancang dan membuat otomatisasi sistem
pengaturan jembatan angkat berbasis PLC (Programmable Logic Controller).
Diperlukan komponen pendukung agar sistem pengaturan jembatan angkat dapat
bekerja sesvai dengan rancangan yang diinginkan, diantaranya adalah sensor
photodiode, laserdidoe, limit switch dan juga motor DC.

Sensor photodiode digunakan sebagai pendeteksi kapal, laserdiode
digunakan sebagai pemberi intensitas cahaya yang masuk pada photodiode, motor
DC digunakan sebagai pengangkat jembatan dan juga palang pintu kendaraan.

Berdasarkan analisis yang telah dilakukan, akurasi sistem Pengaturan
Jembatan Angkat berbasis PLC adalah 90%.

Kata Kunci : PLC (Programmable Logic Controller), pengaturan jembatan angkat,
sensor photodiode.
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