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ABSTRAK

, Pada proyek akhir ini mendesain suatu alat dengan menggunakan

elektromiografi sebagai alat untuk menjalankan lengan buatan. Tujuan dari
penelitian ini adalah merancang alat untuk membantu orang yang cacat sebagai
alat bantu dengan menggunakan gripper servo. Pada pembuatan alat ini dilakukan
dengan membuat rangkaian elektronik yang mendukung pengujian sensor
elektromiografi dengan pengisian program pada CodeVisionAVR untuk
mengontrol sistem pengujian pengendalian. Pada sistem ini terdapat dua
komponen yaitu komponen inti dan komponen pendukung. Komponen inti yang
digunakan adalah rangkaian minimum sistem mikrokontroler ATMega8 sebagai
otak dari alat ini yang nantinya akan diisikan program melalui komputer agar bisa
menjalankan dan mengontrol komponen pendukung yang ada. Komponen
pendukung dalam “Perancangan Sistem Kontrol Griper Lengan Buatan
Berdasarkan Kontraksi Otot” diantaranya griper, servo, modul elektromiografi,
dan elektroda.
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