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ABSTRAK

Pasien penderita stroke membutuhkan terapi pada bagian tubuh yang
mengalami kelumpuhan. Qleh karena itu dibutuhkan terapis untuk membantu
terapi tersebut. Dengan teknologi lengan robot yang memiliki beberapa
kelebihan, dapat membantu meringankan pekerjaan manusia pada beberapa
bidang. Contohnya seperti pada bidang rehabilatasi medis. Pada tugas akhir
mi telah dibuat lengan robot yang berfungsi sebagai alat rehabilitasi medis.
Alat ini memiliki sensor posisi untuk membantu terapi pasien pasca stroke.

Sistem mi terdin 1 buah motor DC sebagai aktuator lengan. Motor DC
tersebut dikontrol melalui PWM (Puise Widht Modulation) yang sudah
tersedia di mikrokontroler ATMega 8535. Gerak putaran sudut motor DC
diatur dengan mengubah nilai-nilai bit. Untuk mengatur nilai-nilai bit tersebut
digunakan compiler bahasa C yaitu CodeVisionAVR yang kemudian hasil
program tersebut di download ke mikrokontroler ATMega 8535.

Dari hasil pengujian menunjukkan bahwa motor DC mampu berputar
dan mulai berbalik arah pada posisi 30" saat diberikan nilai ADC pada range
bit >=30, posisi 60° dengan range bit >=60 dan pada posisi 90° range bitnya
>=88.

Kata Kunci: Mikrokontroler ATMega8535, Rehabilitasi lengan, Pasca stroke,
Bahasa C, CodeVision AVR, motor DC.
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