IR-PERPUSTAKAAN UNIVERSITAS AIRLANGGA

Nike Karadina, 2014, Rancang Bangun Sistem Kendali Motor
Otomatis untuk Pengukuran Densitas Cairan (Bagian I). Tugas Akhir ini di
bawah bimbingan Drs. Bambang Suprijanto, M. Si dan Drs. Tri Anggono Prijo,
S.Si. Prodi D3 Otomasi Sistem Instrumentasi, Departemen Teknik, Fakultas
Vokasi, Universitas Airlangga.

ABSTRAK

Kebutuhan pengukuran densitas cairan di bidang industri dan penelitian
merupakan hal yang sangat penting. Terutama bila menyangkut ketelitian,
ketepatan dan berlangsung secara realtime, kontinyu serta otomatis. Prinsip dasar
dalam pembuatan alat alat ini menggunakan prinsip Archimedes, Fa = p.g.v.
Rancang bangun ini menggunakan sensor fotodioda untuk mendeteksi posisi
ujung densitometer. Perubahan posisi densitometer sebanding dengan perubahan
tegangan keluaran potensiometer. Tegangan keluaran potensiometer masuk pada
ADC mikrokontroler. Hasil pengukuran densitas secara manual dan nilai ADC
potensiometer dikalibrasi melalui persamaan linier. Hasil persamaan linier
dimasukan pada program untuk mendapatkan densitas (p) yang dihasilkan sistem.
Kemudian hasil pengukuran densitas oleh sistem ditampilkan pada LCD 16x2.
Hasil pengukuran densitas yang dihasilkan sistem mendekati densitas sebenarnya,

dengan selisih yang kecil.
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