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ABSTRAK

Dalam penelitian ini mengambil topik di bidang fisika instrumen dan fisika
komputasi, dengan judul Implementasi Metode Extreme Learning Machine Dalam
Prediksi Gas Locking Pada Electrical Submersible Pump. Dimana, penelitian ini
akan memfokuskan kepada alat atau instrumen Electrical Submersible Pump yang
seringkali terjadi peristiwa gas locking pada sumur. Latar belakang memilih topik
dan permasalahan ini adalah pentingnya minyak dan gas bumi sebagai bahan
keseharian hidup masyarakat Indonesia bahkan di dunia, dan melanjutkan
penelitian dari praktek kerja lapangan yang telah diselenggarakan. Digunakan
metode Extreme Learning Machine sebagai metode yang digunakan oleh mesing
untuk dapat belajar, mengklasifikasikan, lalu pada akhirnya memprediksi kondisi
yang terjadi di lapangan. Hasil yang didapatkan pada penelitian ini yang diharapkan
adalah suatu pemodelan yang bisa mengeluarkan output atau target dengan akurasi
yang baik. Dan akan dilakukan perhitungan dengan delapan neuron yang berbeda
yang diinput secara random. Dan didapatkan hasil dengan nilai akurasi terbaik
untuk training ada di neuron 1000 dengan akurasi 95,7% dan akurasi terbaik untuk
testing ada di neuron 30 dengan akurais 52,7%. Keunggulan dari ELM ini adalah
untuk kecepatan nya dalam belajar dan menghitung output dengan harapan akurasi
yang baik pula.

Kata Kunci : gas locking, Electrical Submersible Pump, prediksi, klasifikasi
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