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MARDIYAH, 2016, Rancang Bangun Pintu Kendali Air Otomatis berbasis
Mikrokontroller (Bagian Il). Tugas akhir ini dibawah bimbingan Winarno, S.Si, M.T
dan Franky Chandra S A, S.T, M.T. Prodi D3 Otomas Sistem Instrumentasi

Departemen Teknik Fakultas Vokas Universitas Airlangga
ABSTRAK

Pintu air merupakan bangunan penunjang pada suatu bendungan irigasi dan
bendungan pengendali banjir. Umumnya pintu air digunakan untuk mengontrol
aliran air di reservoir, sungai dan pada sistem tanggul. pintu yang dapat diatur yang
digunakan untuk mengatur air di bendungan, sungai, maupun tanggul sungai..
Tujuan dibuatnya Tugas Akhir ini adalah membuat rancang bangun pintu kendali air
otomatis berbasis mikrokontroler untuk memudahkan pengawas dalam menitoring
level ketinggian air secara mudah dan otomatis.

Pembuatan rancang bangun pintu kendali air otomatis berbasis
mikrokontroler ini didasarkan pada komponen-komponen yang disusun secara
terpadu yang meliputi rangkaian minimum sistem ATMegal6, dimana rangkaian
minimum sistem ATMegal6 terhubung langsung dengan beberapa rangkaian lainnya
yaitu rangkaian sensor elektroda, motor dc, rangkaian LCD, dan relay.

Hasil pengujian menunjukan bahwa sensor elekroda  telah mampu
mendeteksi ketinggian air yang telah ditentukan. Rangkaian relay sebagai pengendali
motor dc, rangkaian LCD sebagai display sudah bekerja sesuai perintah yang
diberikan oleh mikrokontroler. Dari hasil pengujian keseluruhan alat dapat dikatakan
bahwa mikrokontroler dapat bekerja optimal dalam rancang bangun pintu kendali air
otomatis berbasis mikrokontroller ini dengan tingkat keberhasilan 100%.

Kata Kunci : Mikrokontroller ATMega 16, Sensor Elektroda, Relay, LCD, Motor DC
Pompa.
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