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PUTRA ANANDA M. AZHARI, 2015. Rancang Bangun Alat Bantu
Tunanetra Berjalan Di Medan Kontur Dengan Mikrokontroler ATMega
(Bagian I1). Tugas Akhir di bawah bimbingan Bapak Imam Sapuan, S.Si, M.Si.
dan konsultan Bapak Franky Chandra, ST., MT. Program Studi D3 Otomasi
Sistem Instrumentasi Fakultas Vokasi Universitas Airlangga.

Penggunaan tongkat sebagai alat bantu penyandang tunanetra berjalan masih
memiliki banyak kekurangan. Berdasarkan alasan itu, rancang bangun alat bantu
tunanetra berjalan ini dibuat untuk bisa dipasangkan pada sabuk di depan badan
pengguna, sehingga tidak perlu dibawa dengan tangan. Alat bantu penyandang
tunanetra berjalan di medan kontur ini dibuat menggunakan 2 sensor ultrasonik.
Sensor pertama diletakkan menghadap kedepan guna mendeteksi keadaan di
depan pengguna, sedangkan sensor kedua dihadapkan 30° kebawah terhadap
garis horizontal guna mendeteksi kontur jalan di bawah-depan pengguna. Kedua
sensor yang dipakai adalah ultrasonik SRF-04 dengan side object rejection yang
dirancang untuk dapat menggantikan tongkat yang digunakan oleh penyandang
tunanetra. Alat bantu tunanetra berjalan ini memiliki fleksibilitas yang tinggi
karena mudah dibawa dan ukurannya yang cukup kecil. Dalam proses sensing,
alat ini bersentuhan dengan obyek melalui gelombang suara ultrasonik sebesar
+40 KHz yang dipancarkan oleh sensor SRF-04 sehingga tidak membahayakan
orang lain. Sebagai pusat pengendalian, alat ini menggunakan Mikrokontroler
ATMegal6. Dari hasil pengujian alat, diketahui sensor yang digunakan dapat
menjangkau dengan jarak sejauh 250 cm. Tingkat keberhasilan sensor pertama
mendeteksi dalam keadaaan diam adalah 99,61 % dan dalam keadaan berjalan
adalah 96,81 %. Sedangkan tingkat keberhasilan sensor kedua dalam keadaan
diam adalah 99,74 % dan dalam keadaan berjalan 93,31 %.

Kata Kunci : ATMegal6, SRF-04, Sensor Ultrasonik.
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