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ABSTRAK 

 

 Setiap rumah pasti memiliki talang air yang berfungsi sebagai jalannya air. 

Ketika banyak daun kering yang berguguran memenuhi talang air, muncul sebuah 

masalah, yaitu talng jadi tersumbat. Tujuan Tugas Akhir ini dalah merancang robot 

yang mampu membersihkan talang air rumah. Metode perancangan menggunakan 

sensor ultrasonik SRF 05 sebagai sensor pendeteksi keberadaan sampah. penggerak 

utama robot menggunakan motor DC, sedangkan pengangkut menggunakan motor 

servo. 

 Hasil penelitian menunjukkan bahwa sensor ultrasonik SRF 05 mampu 

mempu mendeteksi keberadaa sampah pada jarak antara 3 cm sampai 261 cm. 

Pengendalian gerakan pada robot meliputi gerakan maju, mundur, gerakan 

mengangkut sampah, dan motor penyapu dapat berkerja dengan baik. Berdasarkan 

hasil pengujian sebanyak 10 kali, robot mampu menjalankan tugasnya dengan baik 8 

kali, dengan tingkat keberhasilan sebesar 80 %. Hal ini menunjukkan bahwa robot 

yang dirancang telah mampu menjalankan tugas sesuai dengan program yang 

diberikan dengan baik. 
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