
FEBBY NOVETNA. 2011. Robot Pengantar Dbat Berbasis Mikrokontroler 
(Bagian II). Proyek Akhir ini dibawah bimbingan Bapak Franky Chanra S A S. T, 
M. T dan Bapak Winarno, S. Si Program Studi D3 Otomasi Sistem Instrumentasi 
Departemen Fisika Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Airlangga. 

Abstrak 

Kemajuan teknologi di bidang industri yang semakin pesat 

mengakibatkan semua peralatan memanfaatkan perkembangan teknologi 

tersebut. Salah satunya adalah perkembangan teknologi pada alat-alat yang 

menggunakan sistem kontrol. Dalam dunia medis dapat juga digunakan 

pengontrolan pada alat-alat medis. Salah satu contohnya adalah troli 

pengantar obat. Dengan pengantaran obat yang otomatis dapat lebih cepat, 

praktis dan banyak lagi keuntungan lain yang didapatkan daripada 

menggunakan cara manual. 

Mikrokontroler merupakan suatu komponen elektronika yang 

dibangun melalui teknologi semikonduktor dengan wujud yang relatif kecil. 

Penggabungan antara mikrokontroler dengan peralatan mekanik yang telah 

dibuat maka terbentuklah suatu sistem robot pengantar obat secara otomatis 

yang bisa ditempatkan pada rumah sakit. 

Hasil dari penelitian tugas akhir ini adalah merancang dan 

membuat robot pengantar obat secara otomatis. Tujuan pengiriman obat 

diisikan oleh seorang operator dari ruang obat pada robot. Data tersebut 

akan diproses pada mikrokontroler untuk menjalankan robot secara 

otomatis. 
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